
 

Filtre passe-bas du premier ordre 

Un filtre en électrocinétique ne laissera passer que certains signaux sinusoïdaux 
caractérisés par une pulsation ω. 

A l’entrée du filtre, on applique par exemple une tension de pulsation ω, si à la 
sortie du filtre, la tension n’est pas trop atténuée, on considère que le filtre 
laisse passer la pulsation ω, si au contraire, la tension est très atténuée, on 
considère que le filtre ne laisse pas passer la pulsation ω. 

Un filtre passe bas laisse passer les pulsations inférieures à une pulsation ωc
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Tracé du diagramme de Bode d’un filtre passe-bas RC du 1er

R = 1 kΩ ; C= 100 nF 

 ordre sur 
Synchronie 6 : 

. Tableau de valeurs : 

 

. Réglages des paramètres : 

 

 

 

. Calcul de G : 

 

 

 

 

 

 



 

Représentation de la courbe de gain 

 

A la fréquence de coupure Fc= 1
2𝜋𝑅𝐶 

 , le gain est de – 3 db. 

On mesure :  Fc = 1,54 kHz    

(Fc théorique = 1
2𝜋𝑅𝐶 

=  1
2𝜋×1.103×100.10−9 

= 1, 59 𝑘𝐻𝑧) 

 
 
On peut également déterminer la fréquence de coupure du filtre en 
prolongeant la droite de la fonction G=f(F) qui coupe l’axe horizontal à 
l’abscisse Fc : 

 

On obtient : Fc = 1, 50 kHz 



 

L’équation de la tangente à la partie droite de la courbe G=f(F) est :  

G = - 19,7 x F + 62,4 

Le gain en haute fréquence chute donc de  - 20 dB par décade. 

 

 

On mesure le déphasage entre Ve et Vs en fonction de la fréquence de Ve. 

Représentation de la courbe de phase 

 

A la fréquence de coupure Fc, le déphasage entre Vs et Ve est de -45 ° : 

On mesure : Fc = 1,56 kHz 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Tracé automatique de  la courbe de gain d’un filtre passe-bas RC du 1er

Le signal d’entrée du filtre RC du montage suivant est un signal modulé en 
fréquence (U

 ordre 
sur Synchronie 6 : 

wob

 

), de fréquence minimale 100 Hz et de fréquence maximale 10 
kHz. On utilise un montage suiveur entre le signal délivré par le GBF et le filtre 
RC afin de ne pas perturber le signal wobulé. 

 

R = 1 kΩ ; C= 100 nF   (Fc= 1, 59 kHz) 

R1 = 100 kΩ ; C1

 

 = 1µF 

Réglages du GBF

Fonction Balayage de Fréquence « SWEEP » du GBF :

 : 

  

 



Le balayage de fréquence entre 100 Hz et 10 kHz est linéaire et varie en dents 
de scie. Le signal wobulé est obtenu à la sortie Main Out du GBF. 

La période du balayage est fixée à 250 ms : 

 

 

La fréquence du signal wobulé varie périodiquement en fonction du temps:  

F(t) = 39600 t + 100 (à t=0, F=100 Hz – à t=250 ms, F=10kHz) 

 

Signal en sortie du filtre RC (avant le détecteur de crête) : 

 



La diode permet de supprimer l’alternance négative et le détecteur de crête 
permet de conserver l'enveloppe du signal en sortie du filtre RC : 

 

 

 

A basse fréquence, l’amplitude du signal Us est maximale et à haute fréquence, 
celle-ci est minimale. On retrouve bien la réponse d’un filtre passe-bas. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Acquisition du signal Us sur Synchronie 6

Réglages des paramètres : 

 : 

  



Calcul du gain en fonction de la fréquence

On considère que l’amplitude du signal à l’entrée du filtre est constante et égale à 3,7 V 

 : 

 

 

 

 



Représentation du gain en fonction de la fréquence

 

 : 

 

La fréquence de coupure mesurée est proche de la valeur théorique. 

 



 

La chute de gain par décade en haute fréquence, mesurée, est cependant un 
peu plus importante que celle théorique. 


