ADXL335 Grove

(Mesurer des accélérations sur les axes X/Y/Z)
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. Liste des composants

. 1 accélérometre Grove ADXL335

. Fils de connexion

. Objectif

L'objectif de cette activité est de mesurer des accélérations sur les axes X/Y/Z a l'aide d'un accélérometre
Grove ADXL335.

Basé sur le chip ADXL335, ce module va fournir trois tensions analogiques représentative des 3 axes X, Y
et Z. Chaque sortie analogique délivre un signal entre OV et 3V3 représentative d'une accélération de -3G a
+3G. Pour simplifier, -3G correspond a une tension de 0V, +3G a une tension de 3,3V et donc 0G a la
moitié de la plage d'alimentation, soit 1,65V.



Le code de 'activité nécessite l'installation au préalable de la librairie "Accelerometer ADXL335".

Afin d’ajouter une librairie a ’IDE Arduino, il faut aller dans le menu « Outils ->Gérer les bibliotheques » :

Formatage automatique Ctrl+T

Archiver le croguis
measurefcce

Réparer encodage & recharger

Gérer les bibliothéques Ctrl+Maj+I
include "RADXL335.1 . 2= .
finclu Maoniteur série Ctrl+Maj+ M
ADKL335 accelerome Traceur série Ctrl+Maj+L
vold setup() - - .
( W01/ WiFiMIMNA Firmware Updater
Serial.begin (960 .
N ol Type de carte: "Arduinc Uno" >
accelerometer.hbe
1 Port ¥
wvoid loop() Récupérer les informations de la carte
{
int x,v¥,2; Programmateur: "AVRISP mkll" ¥
accelerometer.ge Graver la séquence d'initialisation
Serial.println{™Vozo T

Serial.println{x):

Serial.println(v);

Serial.printlni(z);

float ax,av,az;
accelerometer.geticeceleration{sax, say, &az) ;
Serial.println("acceleration of X/¥/Z: ");
Serial.print {ax);

Serial.println(™ g"):

Serial.print{avy):

Serial.println{™ g"):

Serial.print{az):
Serial.println(™
delay (300} ;

" M

11 suffit ensuite de rechercher et d’ajouter la librairie « Accelerometer ADXL335 » :

9 Gestionnaire de bibliothéque x>
Type Tout w~ | Sujet |Tout w~ | |ADXL335
Accelerometer ADXL335 -

by Seeed Studic

Arduino library to control Grove - 3-Axis Analog Accelerometer ADXL335. Arduino library to control Grove - 3-Axis Analog
Accelerometer ADXLI35.

Mare info

Installer

TroykaAccelerometer

by Igor Dementiev

Allows you to read data from the analog accelerometer ADXL235. The library allows to receive a direction and sizes of
acceleration in units "g" and in "m/s2" along the three axes: X, ¥ and 2. You can also calculate two of the three Euler angles:
Pitch and Roll.

More info

Fermer




. Le programme

Voici le code de ’activité :

measureAcce

#include "ADKL335.h"

AD¥L335 accelerometer;

wvold setup()

{
Serial.begin(9600);
accelerometer.begin )

}

vold loop()

{
int X,v¥,Z;
accelerometer.getXYZ (ax, sy, &) ;
Serial.println("value of X/¥/Z: ");
Serial.println(x):
Serial.println(v):
Serial.println(z):
flocat ax,av,az!
accelerometer.gethcoeleration {sax, say, £az) ;
Serial.println{"acceleration of X/Y¥/Z2: ");
Serial.print{ax);
Serial.println{(™ g™):
Serial.print{ay);
Serial.println{™ g™):
Serial.print{az);
Serial.println{™ g"):
d=lay (300}


https://www.ardpylab.fr/downloads/temperatures/Activity5/Activity5.ino

Déroulement du programme :

— 1. Insertion des bibliothéques :

. Insertion de la librairie "ADXL335"

— 2. Déclaration des constantes et variables :

. Définition du type d’accélérométre

— 3. Initialisation des entrées et sorties :

. Initialisation de la liaison série a un débit de 9600 bauds

. Initialisation de I’accélérométre

— 4. Fonction principale en boucle :

—> Lecture des mesures de position et d’accélération sur les axes X/Y/Z,
—> Affichage des valeurs dans le moniteur série,

—> une pause de 300 ms est insérée entre 2 mesures.



	(Mesurer des accélérations sur les axes X/Y/Z)

